СТРУКТУРА СОДЕРЖАНИЯ ИНТЕРНЕТ-ТРЕНАЖЕРА

ПО ДИСЦИПЛИНЕ «ТЕОРЕТИЧЕСКАЯ МЕХАНИКА»

ЦИКЛА МАТЕМАТИЧЕСКИХ И ЕСТЕСТВЕННОНАУЧНЫХ ДИСЦИПЛИН

ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ

Структура содержания Интернет-тренажера по дисциплине «Теоретическая механика» представляет тематическое наполнение отдельных ее разделов (дидактических единиц) и перечень учебных элементов. Выделенные разделы дисциплины (дидактические единицы), их тематическое раскрытие зафиксированы в структуре и положены в основу содержания тестовых заданий банка дисциплины, используемого для работы в рамках системы «Интернет-тренажеры в сфере образования».

Содержание Интернет-тренажера по дисциплине включает код элемента содержания и название элемента содержания (темы задания). Первый разряд в записи кода элемента содержания указывает на номер группы заданий, связанных с уровнем сложности заданий изучаемой дисциплины (1 уровень – для начинающих, 2 – базовый). Второй разряд в записи кода элемента содержания указывает на номер дидактической единицы (раздела) дисциплины, а третий разряд идентифицирует номер темы задания. Например, код элемента содержания 2-01-02 указывает на то, что элемент содержания принадлежит базовому уровню, первой дидактической единице (ДЕ) «Статика» и второй теме в этой ДЕ, которая называется «Основные виды связей (опор) и их реакции». Все коды элементов содержания и наименования элементов содержания распределяются в предложенном порядке для каждой дидактической единицы. 

Перечень учебных элементов отражает требования к знаниям и умениям, которые студент должен приобрести в результате освоения дисциплины или отдельных ее разделов.
	Содержание Интернет-тренажера по дисциплине
	Перечень учебных элементов

Студент должен:

	Код элемента содержания
	Наименование элемента содержания (тема)
	

	1. Статика

	1-01-01
	Основные понятия и определения статики
	знать: основные понятия, определения и аксиомы статики

	1-01-02
	Основные виды связей (опор) и их реакции
	знать: виды связей (опор), их изображение и направление реакций

уметь: направлять реакции связи и определять ее значение

	1-01-03
	Система сходящихся сил
	знать: правило сложения сходящихся сил (способ параллелограмма); условия равновесия системы сходящихся сил; определение проекции силы на ось

уметь: находить равнодействующую системы сходящихся сил; находить проекции силы на ось методом двойного проецирования

	1-01-04
	Система параллельных сил. Распределенная нагрузка
	знать: правило сложения параллельных сил; условия равновесия
уметь: находить равнодействующую СПС и точку приложения равнодействующей

	1-01-05
	Главный вектор плоской системы сил
	знать: определение главного вектора системы сил
уметь: находить проекцию силы и главного вектора сил на ось и определять главный вектор сил по его проекциям

	1-01-06
	Алгебраический момент силы относительно точки (для плоской системы сил)
	знать: определение момента силы относительно точки на плоскости
уметь: находить момент силы относительно точки на плоскости

	1-01-07
	Момент силы относительно оси
	знать: правило определения момента силы относительно оси

уметь: определять момент силы относительно оси

	1-01-08
	Приведение системы сил к простейшему виду
	знать: определение главного вектора и главного момента системы сил и частные случаи приведения системы сил

уметь: находить модуль наименьшего главного момента, модуль главного вектора и главного момента системы сил

	1-01-09
	Количество уравнений равновесия
	знать: различные виды системы сил; вид и количество уравнений равновесия для разных систем сил

	1-01-10
	Равновесие произвольной плоской системы сил
	знать: различные виды системы сил; вид и количество уравнений равновесия для разных систем сил

уметь: определять главный вектор и главный момент системы сил

	1-01-11
	Центр тяжести
	знать: теоремы о положении ЦТ; метод разбиений, понятия центра тяжести материальной линии, плоской фигуры и объемного тела; свойства симметрии
уметь: выбирать оптимальные координаты центра тяжести

	2-01-01
	Основные виды связей (опор) и их реакции
	знать: виды связей (опор), их изображение и направление реакций

уметь: направлять реакции связи и определять ее значение

	2-01-02
	Система параллельных сил. Распределенная нагрузка
	знать: правило сложения параллельных сил; условия равновесия
уметь: находить равнодействующую СПС и точку приложения равнодействующей

	2-01-03
	Главный вектор плоской системы сил
	знать: определение главного вектора системы сил

уметь: находить проекцию силы и главного вектора сил на ось и определять главный вектор сил по его проекциям

	2-01-04
	Главный вектор пространственной системы сил
	знать: определение главного вектора системы сил
уметь: находить проекцию силы и главного вектора сил на ось и определять главный вектор сил по его проекциям

	2-01-05
	Алгебраический момент силы относительно точки (для плоской системы сил)
	знать: определение момента силы относительно точки на плоскости
уметь: находить момент силы относительно точки на плоскости

	2-01-06
	Момент силы относительно оси
	знать: правило определения момента силы относительно оси

уметь: определять момент силы относительно оси

	2-01-07
	Главный момент системы сил
	знать: определение момента силы и главного момента плоской системы сил
уметь: находить величину главного момента сил относительно оси; находить величину главного момента сил

	2-01-08
	Приведение системы сил к простейшему виду
	знать: определение главного вектора и главного момента относительно данного центра приведения; определение наименьшего главного момента системы сил; перемена центра приведения

уметь: находить модуль наименьшего главного момента

	2-01-09
	Статическая определимость задач
	знать: понятие статической определимости

уметь: устанавливать статическую определимость или неопределимость задач

	2-01-10
	Равновесие произвольной плоской системы сил
	знать: различные виды системы сил; вид и количество уравнений равновесия для разных систем сил

уметь: определять главный вектор и главный момент системы сил

	2-01-11
	Равновесие произвольной пространственной системы сил
	знать: различные виды системы сил; вид и количество уравнений равновесия для разных систем сил

уметь: определять главный вектор и главный момент системы сил

	2-01-12
	Расчет усилий в стержнях фермы способом вырезания узлов
	знать: определение фермы и условия равновесия сходящейся системы сил

уметь: находить первый узел при расчете фермы

	2-01-13
	Расчет усилий в стержнях фермы  методом Риттера (сечений)
	знать: определение фермы и метод Риттера (метод сечений) 

уметь: выбирать подходящее сечение фермы

	2-01-14
	Центр тяжести
	знать: теоремы о положении ЦТ; метод разбиений, определение центра тяжести материальной линии, плоской фигуры и объемного тела; свойства симметрии
уметь: выбирать оптимальные координаты центра тяжести

	2-01-15
	Равновесие тел с учетом трения
	знать: определение силы трения скольжения, момента качения; явление заклинивания
уметь: находить искомые величины с учетом сил трения; находить коэффициент трения качения

	2. Кинематика точки

	1-02-01
	Основные понятия кинематики
	знать: основные понятия кинематики

	1-02-02
	Скорость и ускорение точки при координатном способе задания движения
	знать: способы задания движения точки

уметь: определять и направлять проекции скорости и ускорения точки

	1-02-03
	Скорости и полное ускорение точки при естественном способе задания движения
	знать: способы задания движения точки, определение скорости и ускорения точки при естественном способе задания движения
уметь: находить скорость точки по графику движения, по законам движения по траектории; определять и направлять нормальное, касательное и полное ускорения точки по графику движения; находить ускорение точки по графику изменения скорости; определять радиус кривизны траектории по скорости и ускорению точки

	1-02-04
	Сложное движение точки: относительное, переносное и абсолютное движения
	знать: понятие относительного, переносного и абсолютного движений
уметь: находить траектории относительного и переносного движений точки

	1-02-05
	Скорости точки при сложном движении
	знать: определение сложного движения точки, теорему скоростей

уметь: направлять скорости точки при сложном движении, строить параллелограмм скоростей, вычислять скорости точки при сложном движении

	1-02-06
	Ускорение Кориолиса
	знать: определение сложного движения точки и теорему ускорений

уметь: находить и направлять угловую переносную и линейную относительную скорости, ускорение Кориолиса при сложном движении

	1-02-07
	Ускорения точки при сложном движении
	знать: определение сложного движения точки, теорему сложения ускорений

уметь: направлять относительное, переносное и абсолютное ускорения точки при сложном движении, строить векторный многоугольник ускорений, вычислять ускорения точки при сложном движении

	2-02-01
	Скорость и ускорение точки при векторном способе задания движения
	знать: способы задания движения точки

уметь: определять  и направлять векторы скорости и ускорения точки

	2-02-02
	Скорость и ускорение точки при координатном способе задания движения
	знать: способы задания движения точки

уметь: определять  и направлять проекции скорости и ускорения точки

	2-02-03
	Скорости и полное ускорение точки при естественном способе задания движения
	знать: способы задания движения точки, определение скорости и ускорения точки  при естественном способе задания движения
уметь: находить  скорость точки по графику движения, по законам движения по траектории; определять и направлять нормальное, касательное и полное ускорения точки по графику движения; находить ускорение точки по графику  изменения скорости; определять радиус кривизны траектории по скорости и ускорению точки

	2-02-04
	Скорости точки при сложном движении
	знать: определение сложного движения точки, теорему скоростей

уметь: направлять скорости точки при сложном движении, строить параллелограмм скоростей, вычислять скорости точки при сложном движении

	2-02-05
	Направление ускорения Кориолиса
	знать: определение сложного движения точки и теорему ускорений

уметь: направлять угловую переносную и линейную относительную скорости и ускорения точек при сложном движении

	2-02-06
	Ускорения точки при сложном движении
	знать: определение сложного движения точки, теорему сложения ускорений

уметь: направлять относительное, переносное и абсолютное ускорения точки при сложном движении, строить векторный многоугольник ускорений, вычислять ускорения точки  при сложном движении

	3. Кинематика твердого тела

	1-03-01
	Основные понятия кинематики твердого тела
	знать: основные понятия кинематики

	1-03-02
	Основные виды движения твердого тела
	знать: определения поступательного, вращательного, плоскопараллельного, сферического, свободного движений тела
уметь: определять и различать виды движений твердого тела

	1-03-03
	Характеристики вращения. Угловая скорость и угловое ускорение вращающегося тела
	знать: определение вращательного движения; определение угловой скорости и углового ускорения вращающегося тела, формулы Эйлера
уметь: определять угловую скорость, угловое ускорение, характер вращения по уравнению движения

	1-03-04
	Линейные скорости и ускорения точек вращающегося твердого тела
	знать: определение линейной скорости и линейного ускорения точки вращающегося тела; формулу и правило направления скоростей и ускорения точки

уметь: направлять и определять скорости и ускорения точек  вращающегося тела

	1-03-05
	Скорости точек при плоском движения тела
	знать: определение мгновенного центра скоростей и формулу линейной скорости, метод полюсов

уметь: находить положение мгновенного центра скоростей и линейную скорость точки плоской фигуры через МЦС и метод полюсов

	1-03-06
	Угловая скорость в плоскопараллельном движении
	знать: определение мгновенного центра скоростей и мгновенной угловой скорости

уметь: находить положение мгновенного центра скоростей и мгновенную угловую скорость плоской фигуры

	2-03-01
	Основные виды движения твердого тела
	знать: определения поступательного, вращательного, плоскопараллельного, сферического, свободного движений тела
уметь: определять и различать виды движений твердого тела

	2-03-02
	Сложение скоростей и ускорений при сложном поступательном движении тела
	знать: определение сложного движения твердого тела, теоремы сложения скоростей, сложения ускорений
уметь: находить абсолютную скорость и абсолютное ускорение тела при сложном движении

	2-03-03
	Линейные скорости  и ускорения точек вращающегося твердого тела
	знать: определение линейной скорости и линейного ускорения точки вращающегося тела; формулу и правило направления скоростей и ускорения точки

уметь: направлять и определять скорости и ускорения точек вращающегося тела

	2-03-04
	Скорости точек тел при передаче движения (анализ механизмов)
	знать: формулу линейной скорости точки при вращательном движении

уметь: определять угловую скорость тела и линейную скорость точки при передаче вращения

	2-03-05
	Скорости точек при плоском движения тела
	знать: определение мгновенного центра скоростей и формулу линейной скорости, метод полюсов

уметь: находить положение мгновенного центра скоростей и линейную скорость точки плоской фигуры через МЦС и метод полюсов

	2-03-06
	Угловая скорость в плоскопараллельном движении
	знать: определение мгновенного центра скоростей и мгновенной угловой скорости

уметь: находить положение мгновенного центра скоростей и мгновенную угловую скорость плоской фигуры

	2-03-07
	Ускорения точек тела при плоском движения
	знать: определения плоского движения твердого тела и мгновенного центра ускорений; теорему Кориолиса
уметь: определять находить направление ускорения точки при известном положении мгновенного центра ускорений или с помощью метода полюсов

	2-03-08
	Угловое ускорение тела при плоском движении
	знать: определения плоского движения твердого тела и мгновенного центра ускорений

уметь: находить величину углового ускорения плоской фигуры, зная положение мгновенного центра скоростей или методом полюсов

	2-03-09
	Скорость точки тела при сферическом движении
	знать: определение мгновенной угловой скорости, теорему Эйлера о поле скоростей движущегося твердого тела
уметь: находить мгновенную угловую скорость и линейную скорость точек тела при сферическом движении

	2-03-10
	Мгновенная ось вращения тела
	знать: определения сферического движения и мгновенной оси вращения

	2-03-11
	Мгновенное угловая скорость и мгновенное угловое ускорение тела
	знать: определение мгновенной угловой скорости, мгновенного углового ускорения; поле скоростей и ускорений тела с одной неподвижной точкой, теорему Эйлера о поле скоростей движущегося твердого тела
уметь: находить направление угловой скорости и углового ускорения

	4. Динамика точки

	1-04-01
	Основные понятия, законы и принципы динамики
	знать: основные понятия и принципы динамики, Законы Ньютона

	1-04-02
	Характер движения точки в зависимости от сил
	знать: основные законы и принципы динамики; уравнения движения материальной точки в декартовых и естественных осях, первые интегралы уравнений движения, законы Кеплера, реакции связей, условия движения по поверхности и кривой (точка со связью), условия движения под действием центральной силы

уметь: находить ускорение точки по заданным силам; вычислять равнодействующую сил, действующих на точку, по заданному закону движения

	1-04-03
	Теорема об изменении количества движения точки
	знать: определение количества движения точки, теорему динамики точки, законы Кеплера

уметь: понимать графическую (векторную) запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	1-04-04
	Теорема об изменении кинетической энергии точки
	знать: общие теоремы динамики точки; правила вычисления работ; теорему динамики точки, теорему об изменении энергии для несвободной точки, законы Кеплера
уметь: находить кинетическую энергию точки, вычислять работу сил

	1-04-05
	Работа постоянной силы, действующей на точку
	знать: определение работы силы; вес тела на Земле
уметь: находить работу силы тяжести, силы трения, постоянной силы на конечном перемещении

	1-04-06
	Работа силы упругости
	знать: формулы для определения работы силы

уметь: определять деформацию пружины и вычислять работу силы упругости

	1-04-07
	Принцип Даламбера для материальной точки
	знать: условия движения по поверхности и кривой (точка со связью), относительного движения и относительного равновесия точки со связью, определения относительного движения и сил инерции, вид дифференциального уравнения относительного движения, принцип Даламбера для точки и формулу силы инерции
уметь: находить ускорение, вычислять и направлять силы инерции и записывать уравнение относительного движения точки

	2-04-01
	Прямолинейные колебания точки
	знать: основные определения колебательного движения; виды дифференциальных уравнений колебательного движения; виды графиков колебательного движения

уметь: соотносить вид графика и уравнение движения; находить начальные условия по виду графика колебательного движения; определять вид движения в зависимости от частоты колебаний и коэффициента сопротивления; находить эквивалентную жесткость пружины

	2-04-02
	Теорема об изменении количества движения точки
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь: читать графическую (векторную)  запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	2-04-03
	Теорема об изменении момента количества движения точки
	знать: общие теоремы динамики точки; определение момента количества движения точки
уметь: находить момент количества движения точки

	2-04-04
	Теорема об изменении кинетической энергии точки
	знать: общие теоремы динамики точки; правила вычисления работ; теоремы динамики точки, теорему об изменении энергии для несвободной точки, законы Кеплера
уметь: находить кинетическую энергию точки, вычислять работу сил

	2-04-05
	Работа постоянной силы, действующей на точку
	знать: определение работы силы;  вес тела на Земле
уметь: находить работу силы тяжести, силы трения, постоянной силы на конечном перемещении

	2-04-06
	Работа силы упругости
	знать: формулы для определения работы силы

уметь: определять деформацию пружины и вычислять работу силы упругости

	2-04-07
	Принцип Даламбера для материальной точки
	знать: условия движения по поверхности и кривой (точка со связью), относительного движения и относительного равновесия точки со связью, определения относительного движения и сил инерции, вид дифференциального уравнения относительного движения, принцип Даламбера для точки и формулу силы инерции
уметь: находить ускорение, вычислять и направлять силы инерции и записывать уравнение  относительного движения точки

	5. Динамика механической системы. Динамика твердого тела

	1-05-01
	Классификация сил, действующих на систему
	знать: определения внешних и внутренних сил, определение активных (задаваемых) и реактивных (пассивных) сил
уметь: определять реакции связей

	1-05-02
	Основные динамические величины (меры) механического движения
	знать: определения количества движения, кинетического момента, кинетической энергии механической системы и твердого тела; теорему Кенига
уметь: определять основные динамические величины при различных видах движения твердых тел

	1-05-03
	Теорема об изменении количества движения
	знать: определение количества движения системы; дифференциальную и интегральную формулировку теоремы об изменении количества движения системы; законы сохранения количества движения
уметь: находить количество движения механической системы и твердого тела, определять импульс силы

	1-05-04
	Теорема об изменении кинетического момента
	знать: определение момента количества движения системы; дифференциальную и интегральную формулировку теоремы об изменении кинетического момента системы; законы сохранения кинетического момента
уметь: находить момент количеств движения механической системы и твердого тела, определять момент импульса силы, определять главный момент внешних сил

	1-05-05
	Теорема об изменении кинетической энергии
	знать: дифференциальную и интегральную формулировку теоремы об изменении кинетической энергии; определение кинетической энергии системы; определение кинетической энергии тела при различных видах движения, работы сил и моментов
уметь: находить кинетическую энергию системы при различных видах движения тел, находить работу сил и моментов

	1-05-06
	Дифференциальные уравнения движения
	знать: дифференциальные уравнения поступательного, вращательного и плоскопараллельного движения тел
уметь: составлять дифференциальные уравнения движения системы и твердого тела

	1-05-07
	Принцип Даламбера
	знать: принцип Даламбера для системы точек и твердого тела, формулы для определения главного вектора и главного момента сил инерции твердого тела для различных видов движения
уметь: формулировать уравнения кинетостатики, вычислять и направлять главный вектор и главный момент сил инерции в зависимости от вида движения и точки приведения

	2-05-01
	Момент инерции
	знать: определения осевого и центробежного момента инерции системы и твердого тела; определение главных осей и центральных осей; определение радиуса инерции тела; теорему Гюйгенса – Штейнера
уметь: определять осевые моменты инерции составных тел

	2-05-02
	Теорема о движении центра масс механической системы
	знать: общие теоремы динамики системы; законы сохранения движения центра масс
уметь: определять ускорение центра масс системы

	2-05-03
	Теорема об изменении количества движения
	знать: определение количества движения системы; дифференциальную и интегральную формулировку теоремы об изменении количества движения системы; законы сохранения количества движения
уметь: находить количество движения механической системы и твердого тела, определять импульс силы

	2-05-04
	Теорема об изменении кинетического момента
	знать: определение момента количества движения системы; дифференциальную и интегральную формулировку теоремы об изменении кинетического момента системы; законы сохранения кинетического момента
уметь: находить момент количеств движения механической системы и твердого тела, определять момент импульса силы, определять главный момент внешних сил

	2-05-05
	Теорема об изменении кинетической энергии
	знать: дифференциальную и интегральную формулировку теоремы об изменении кинетической энергии; определение кинетической энергии системы; определение кинетической энергии тела при различных видах движения, работы сил и моментов
уметь: находить кинетическую энергию системы при различных видах движения тел, находить работу сил и моментов

	6. Аналитическая механика (Элементы аналитической механики)

	1-06-01
	Классификация связей в зависимости от вида их уравнений
	знать: определение идеальных и неидеальных, удерживающих и неудерживающих, голономных и неголономных, стационарных и реономных связей

уметь: составлять уравнение связи; определять вид связи в зависимости от ее уравнения

	1-06-02
	Обобщенные координаты и обобщенные силы
	знать: определение обобщенных координат, обобщенных сил

уметь: определять число степеней свободы, обобщенные координаты; находить обобщенные силы, соответствующие обобщенным координатам

	1-06-03
	Уравнения Лагранжа второго рода
	знать: определение обобщенных координат, обобщенных сил; формулы для  кинетической энергии для различных видов движений тел

уметь: определять число степеней свободы, обобщенные координаты; находить обобщенные силы, соответствующие обобщенным координатам, вычислять кинетическую энергию системы тел, вычислять работу сил и моментов, находить производные

	2-06-01
	Классификация связей в зависимости от вида их уравнений
	знать: определение идеальных и неидеальных связей, удерживающих и неудерживающих, голономных и неголономных, стационарных и реономных связей

уметь: составлять уравнение связи; определять вид связи в зависимости от ее уравнения

	2-06-02
	Обобщенные координаты и обобщенные силы
	знать: определение обобщенных координат, обобщенных сил

уметь: определять число степеней свободы, обобщенные координаты; находить обобщенные силы, соответствующие обобщенных координатам

	2-06-03
	Принцип Даламбера
	знать: принцип Даламбера для системы точек и твердого тела, формулы для определения главного вектора и главного момента сил инерции твердого тела для различных видов движения
уметь: формулировать уравнения кинетостатики, вычислять и направлять главный вектор и главный момент сил инерции в зависимости от вида движения и точки приведения

	2-06-04
	Принцип виртуальных (возможных) перемещений
	знать: основные виды связей и их реакции; классификацию связей в зависимости от вида их уравнений; определение возможных перемещений

уметь: определять возможное перемещение системы, соответствующее наложенным связям; вычислять возможную работу сил и моментов на данном возможном перемещении системы

	2-06-05
	Принцип Даламбера – Лагранжа
	знать: формулы для определения главного вектора и главного момента сил инерции твердого тела для различных видов движения; основные виды связей и их реакции; классификацию связей в зависимости от вида их уравнений; определение возможных перемещений
уметь: определять возможное перемещение системы, соответствующее наложенным связям; вычислять возможную работу сил и моментов на возможном перемещении системы; вычислять и направлять главный вектор и главный момент сил инерции в зависимости от вида движения и точки приведения

	2-06-06
	Общее уравнение динамики
	знать: формулы для определения главного вектора и главного момента сил инерции твердого тела для различных видов движения; основные виды связей и их реакции; классификацию связей в зависимости от вида их уравнений; определение возможных перемещений; правила составления уравнений связей
уметь: определять возможное перемещение; вычислять возможную работу сил и моментов на возможном перемещении системы; вычислять и направлять главный вектор и главный момент сил инерции в зависимости от вида движения и точки приведения; составлять уравнение связей

	2-06-07
	Уравнения Лагранжа второго рода
	знать: определение обобщенных координат, обобщенных сил; формулы для  кинетической энергии для различных видов движений тел

уметь:  определять число степеней свободы, обобщенные координаты; находить обобщенные силы, соответствующие обобщенным координатам, вычислять кинетическую энергию системы тел, вычислять работу сил и моментов, находить производные

	2-06-08
	Другие вариационные принципы механики
	знать: уравнения Раусса для систем с циклическими координатами, канонические уравнения Гамильтона, принципы Гамильтона и Якоби, уравнение Гамильтона – Якоби; метод Якоби интегрирования канонических уравнений, скобки Пуассона; теорему Якоби-Пуассона о первых интегралах; канонические преобразования; производящую функцию и ее различные формы

уметь: применять вариационные принципы механики

	7. Теория удара

	1-07-01
	Явления удара
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь: читать графическую (векторную) запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	1-07-02
	Теория удара
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь: читать графическую (векторную) запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	1-07-03
	Теорема об изменении количества движения при ударе
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь: читать графическую (векторную) запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	1-07-04
	Теорема об изменении кинетического момента механической системы при ударе
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь:  читать графическую (векторную) запись теоремы; знать; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	2-07-01
	Явления удара
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь: читать графическую (векторную) запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	2-07-02
	Теория удара
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь: читать графическую (векторную) запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	2-07-03
	Теорема об изменении количества движения при ударе
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь: читать графическую (векторную) запись теоремы; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	2-07-04
	Теорема об изменении кинетического момента механической системы при ударе
	знать: определение количества движения точки, теоремы динамики точки, законы Кеплера

уметь:  читать графическую (векторную) запись теоремы; знать; определять величину импульса точки по его скоростям; находить вектор количества движения

	8. Теория гироскопа

	2-08-01
	Элементы теории гироскопов
	знать: основные понятия и положения приближенной теории гироскопа; понятия и теоремы динамики, используемые  в теории гироскопа
уметь: определять направление отклонения под действием силы; определять момент дополнительных гироскопических реакций; вычислять момент инерции гироскопа по известным характеристикам; вычислять угловую скорость прецессии; вычислять положение центра тяжести гироскопа по известным характеристикам

	2-08-02
	Динамические уравнения Эйлера и кинематические уравнения Пуассона
	знать: формулировку динамических уравнений Эйлера и кинематических уравнений Пуассона

уметь: составлять и решать динамические уравнения Эйлера и кинематические уравнения Пуассона

	2-08-03
	Уравнения движения свободного твердого тела
	знать: уравнения движения свободного твердого тела, понятия мгновенной угловой скорости и мгновенного углового ускорения, метод полюсов

уметь: составлять уравнения движения свободного твердого тела; определять основные кинематические характеристики свободного движения

	2-08-04
	Уравнения движения тяжелого твердого тела с одной неподвижной точкой
	знать: уравнения движения твердого тела с одной неподвижной точкой, понятия мгновенной угловой скорости и мгновенного углового ускорения, углы Эйлера

уметь: составлять уравнения движения твердого тела с одной неподвижной точкой; определять основные кинематические характеристики

	9. Малые колебания и устойчивость равновесия

	2-09-01
	Малые колебания механической системы с  одной степенью
	знать: характер движения механической системы вблизи положения устойчивого равновесия; формы дифференциальных уравнений свободных, вынужденных и затухающих колебаний
уметь: узнавать типовые схемы механических колебательных систем; определять тип соответствующего дифференциального уравнения; составлять дифференциальные уравнения малых колебаний; анализировать график амплитудно-частотной зависимости, связывать характеристики колебаний с коэффициентами ДУ

	2-09-02
	Поведение собственных частот при изменении жесткости или инерционности системы и при наложении новой связи
	знать: характер движения механической системы вблизи положения устойчивого равновесия; формы дифференциальных уравнений свободных, колебаний

уметь: узнавать типовые схемы механических колебательных систем; определять тип соответствующего дифференциального уравнения; составлять дифференциальные уравнения малых колебаний; анализировать график амплитудно-частотной зависимости, связывать характеристики колебаний с коэффициентами ДУ

	2-09-03
	Критерий устойчивости равновесия консервативной механической системы (по обобщенной координате)
	знать: определение устойчивости равновесия и формулировку достаточного условия равновесия консервативной механической системы

уметь: строить выражение потенциальной энергии для системы с одной степенью свободы, зная значение обобщенной координаты, удовлетворяющие достаточному условию равновесия

	2-09-04
	Критерий устойчивости равновесия консервативной механической системы (2 переменные)
	знать: определение устойчивости равновесия и формулировку достаточного условия равновесия консервативной механической системы

уметь: выбирать значения обобщенной координаты для системы с двумя степенями свободы, удовлетворяющие достаточному условию равновесия


